Das Gerdt dient zur Erzeugung einer Phasenmodulation. Durch seine stufenlose Regelung
von Modulationsfrequenz und Riickkopplung sind eine Vielzahl von Effekten mGglich,

z.B. Kathedralsound, Phasing-, Rotoreffekt u.a.

Mit dem Regler fiir die Eingangsempfindlichkeit kann der "Phaser 80" an die Ausgangs-—
spannung des jeweiligen Instrumentes angepaBt werden, wodurch ein optimaler Stérabstand
erreicht wird. Die Phasenmodulation des NF-Signals erfolgt in einem gesteuerten analogen
Eimerkettenspeicher, der aus 186 integrierten Feldeffekttransistoren besteht. Ein beson-
derer Vorteil des "Phaser 80" ist die #uBerst geringe BafbeeinfluBung bei gleichzeitiger
kraftiger Modulation in den mittleren und hohen Lagen. Stdrgerdusche bei Ein- und Aus-
schalten des Geridtes werden durch eine zusédtzliche Schaltung unterdriickt.

Funktionsbeschreibung

Wirkungsweise des Gerdtes

Entscheidend fiir die Funktion ist die amaloge Verzdgerungsleitung VL 01, in ihr wird das
tonfrequente Eingangssignal periodisch abgetastet und anschlieBend durch 186 hinterein-
andergeschaltate Speicherzellen hindurchgetaktet. Die sich ergebende Verzdgerungszeit ist
abhiéngig von der Anzahl der Speicherzellen und der Taktfrequenz.

- 186 T = Verzdgerungszeit
-, Tt ft = Taktfrequenz

Durch die Frequenzmodulation des Taktes mit einem Tieftonsignal entsteht eine periodische
Enderung der Verzdgerungszeit (Phasenmodulation).
Das direkte und verzdgerte Signal werden bei eingeschaltetem Phasenvibrato gemischt

Tiefton- und Taktgenerator

Der mit den beiden Operationsverstirkern IS 1 uns IS 2 (A109) aufgebaute Dreieckgene-
rator wird mit dem Potentiometer R 4 (Speed) von 0,5 Hz - 8 Hz durchgestimmt.

IS 1 dient als Komparator und IS 2 als Integrator. Frequenzbestimmend sind im wesent-
lichen R 4, R 5 und C 10, Die Amplitude wird durch die Widersténde R 2 und R 9 bestimmt.
Mit den Dioden D 1 - D 4, den zugehdrigen Widerstinden und C 11 erfolgt eine anndhernd
kosekandfdrmige Impulsformung, um einen etwa sinusfafmigen Verlauf der Verzdgerungszeit
(Phasenwinkel) zu erreichen. IS 3 dient als Trennstufe. Der Taktgenerator besteht aus
einer astabilen Kippschaltung, deren zeitbestimmente Glieder C 14, C 15 und die beiden
vom Tieftonsignal gesteuerten Stromquellen T 2 und T 3 sind.

NF - EKanal

Uber den als Eingangsempfindlichkeitsregler dienenden Schichtdrehwiderstand R 26 gelangt
die NF einmal auf den Vorverstidrker (T5) fiir die Verzdgerungsleitung und zum anderen

iiber die Trennstufe (T9) zum Ausgang. Auf die Verzdgerungsleitung folgen zur Unterdrik-
kung des der NF iiberlagerten Taktes zwei hintereinandergeschaltete Tiefpdsse (a 6 dB

bei 7 kHz, a 45 dB bei 20 kHz). Mit den Widerstdnden R 56, R 57 und R 59 wird annshernd
die gleiche Amplitude von direktem und verzdgertem Signal eingestellt. Durch die beiden
parallelen Transistoren T 10 und T 11 erfolgt beim Ein- und Ausschalten des Gerdtes die
Unterdriickung des dabei entstehenden Stdrgerdusches. Zur Erzeugung des "Phasing-Effekts"
wird iilber den "feedback"-Regler ein begrenzter Teil des verzdgerten Signals riickgekoppelt.

Netzteil
Das Netzteil ist schutzisoliert. Nach dem Netztrafo und einer Zweiweggleichrichtung
erfolgt eine Z-Diodenstabilisierung. Die Betriebsspannungen betragen + 24 V und + 1.
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